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• 請優先參考FANUC官網「售後服務」->「常見問題」->「ROBOT」

內的SRVO-062異常排除方法操作。

• 於快速零度復歸操作階段，若出現參考斷電前編碼器數值的選項，請優

先選擇該項目操作。

• 建議於新機階段，即完成「快速零度復歸參考設置」項目操作。

• 此說明書過程略有簡化，因此可參考FANUC官網，SRVO-062異常

排除方法同時操作。

注意事項
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操作流程圖

後續將以紅點配合流程圖

做為操作引導。
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當發生SRVO-062，請先進行電池更換。

SRVO-062解除
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進入零度設置介面，進行異常解除。

SRVO-062解除
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異常解除後，進行後續DCS應用步驟。

SRVO-062解除
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進入DCS介面，進行DCS應用步驟。

SRVO-062解除
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應用後，進行斷電重新啟動。

SRVO-062解除
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SRVO-062成功解除後，即顯示SRVO-075異常，將各軸旋轉約15度後，即可解

除異常。

SRVO-075解除
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若該機台快速零度復歸，附有斷電位置紀錄機能，則選擇其零度復歸選項。

快速零度復歸
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若先前無設置零度復歸參考位置，則可於完成快速零度復歸後，以程式點位執

行將各軸移至零度，並進行零度復歸參考位置設置。

零度參考位置設置

1

2

備註：若該系統配置擁有其他參考位置
要求，則依需求進行設置，並自
行設置實體對位依據。
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將各軸對準標籤後，進入零度設置介面，進行快速零度復歸。若發生下述狀態

，請接續後續步驟。

快速零度復歸-失敗

1
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進行零度位置參考設置，若發生下述狀態，請接續後續步驟。

參考位置設置-失敗

1

2
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準備購買該機台取得的「檢查成績書」。

零度參考位置設置

確認機台號碼

零度參考位置參數
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進入「REF_COUNT」變數頁面。

零度參考位置設置

1

2
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將檢查成績書標示之「MASTER_COUN」，輸入對應項目。

零度參考位置設置
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輸入「REF_COUNT」完畢後，返回進入「REF_POS」介面。

零度參考位置設置
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將1至6軸數值設定為0。

零度參考位置設置
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將「REF_DONE」改為「TRUE」。

零度參考位置設置
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返回零度復歸介面，進行快速零度復歸。

零度復歸
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進行各軸角度計算，各軸小於1度即可。

零度復歸
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最終進行DCS應用後，重新開機，即完成零度復歸。

DCS參數應用


